LARUS STM Update
Welche Firmwareversion ist aktuell auf dem LARUS installiert?

Hierfir die SD-Karte entnehmen und in einen SD-Kartenleser eines Computers stecken. Nunim
Ordner ,Logger” die neueste EEPROM-Datei mit einem Texteditor 6ffnen. Die Zeile ,Fw“ gibt
Auskunft Gber die aktuell installierte Firmwareversion.

00 B 240604_093330.EEPROM

logger/240604_093330. EEPROM
SHA256(Flash Program) =
ocf1.£36678ddf1cc2845d723dc92d723
15!4&03@.313.8!:@,9@@.23@19.@.8@.1!26!1& 3d2

Fw = 0.

Hw = 75426970004c00365531501620373950
01 SensTilt Roll = 0.0

02 SensTilt_Pitch = 0.0
@3 SensTilt_ Yaw = 0.0

Wo findet man die Dateien fiir ein Softwareupdate?

Neue Softwareversionen werden hier veroffentlicht: https://github.com/larus-
breeze/sw sensor/releases

Firmwareupdate bequem iiber die SD-Karte

Falls auf dem LARUS bereits die Firmwareversion 0.3.1 oder neuer installiert ist, dann kann das
Update wie folgt erfolgen:

e larus_sensor....... bin — Datei aus github herunterladen

e Diese bin — Datei auf die LARUS-SD-Karte in den obersten Ordner kopieren

e SD-Karte in die Larus-Box schieben und Larus starten

e Innerhalb von 10 Sekunden installiert sich das Update von selbst und die bin — Datei auf der
SD-Karte wird automatisch in bin.USED umbenannt

Firmwareupdate iiber einen externen Computer und STM32CubeProgrammer

Falls das Update ausgehend von einer Firmwareversion 0.3.3 oder ilter erfolgt oder ein
Firmwareupdate tber SD-Karte nicht erfolgreich war, dann bitte die folgenden Schritte abarbeiten:

Vorbereitungen: Installiere das Programm STM32CubeProgrammer Version 2.15.0 oder dlter!!! auf
einem Computer. Die Software kann hier heruntergeladen werden:
https://www.st.com/en/development-tools/stm32cubeprog.html (E-mail Adresse wird abgefragt).
Zudem wird ein USB-Kabel zur Verbindung des Laptops mit der USB-C-Buchse ,,STM* benétigt



https://github.com/larus-breeze/sw_sensor/releases
https://github.com/larus-breeze/sw_sensor/releases
https://www.st.com/en/development-tools/stm32cubeprog.html

Schritt 1: Offne das Programm STM32CubeProgrammer, wihle USB aus:

STM32CubeProgr

= Memory &File editing

Data width 32-bit = | Find Data O

No ciata to display

il Log LiveUpdate  Verbosity level

07:2900 : STM32CubeProgrammer AP v2.13.1 | MacOS-848its

Schritt 2: Alle RJ45 Kabel vom LARUS abstecken. Kontrolliere, dass alle LEDs des LARUS aus sind (das
Gerat nicht mit Strom versorgt wird). Halte den ,RST“ Knopf auf der LARUS Frontseite gedriickt und
stecke dann das bereits mit dem Laptop verbundene USB-Kabel in die USB-C-Buchse ,STM“ des
LARUS.

Schritt 3: Klicke auf das Aktualisierungs-Symbol, anschlieRend wird der Port automatisch ausgewahlt
(z.B. USB1):

) STM32CubeProgrammer

= Memory & File editing

B Addwess > Size Datawidth | 32-bit ~ | FindData  Ox

Noaata to display TZEN Regre (MCU)
Leg LiveUpdate Verbostylevel @ 1 2
07:29:00: STM3I2CubeProgranmes AP v2.13.1 | MacOS-648its &
v Target nfarmation




Schritt 4: Klicke auf ,,Open file“ und wahle die Update-Datei (kann hier heruntergeladen werden:
https://github.com/larus-breeze/sw_sensor/releases; Dateiendung .elf) aus, klicke auf 6ffnen:

) ® STM32CubeProgrammer

Memory & File editing

Openfile | +

0x08000

Device memory

Address 0x400 Catawidth  32-bit ~ Find Data [

Address /] 4 8 c ASCH
0x08000000 10000400 08010F69 0800F97D OBOOFOA7 A Y80
0x08000010 0BOOF9C1 0800FAID 0800FAGS 00000000 N4 40,
0x08000020 00000000 00000000 00000000 0B0O6555 AJe.
0x08000030 0B800FASD 00000000 08006499 08006525 0.....d.%e.
Ox08000040 08010EES 08010F89 08010FES 08010FB9 Yol
0x08000050 08010FBS 08010F89 08010FES 08010FB9
0x08000060 08010FBS 08010F89 08010FE9 08010FB2 X .
0x08000070 08009821 080094ED 080107A1 08010785 N T
0x08000080 08010FB9 08014900 08010FE9 08011F09 S MR

oenannnnnn nonascas nennkon nemaces nenneon

DY Lo LiveUpdate  Verbositylevel @ 1
orsTAu s oy

07:35:40 : LPLOADING

07:35:40: Sze 1024 Bytes

0735:40: Address : 0«B000000

07-35:40 : Read progress:

073540 : Tima aligsed dung the read operation 5: 00.00.00,045

STM32CubeProgrammer

# [l Dovice memory | SWLSensorsl +

Address 0xBODOODO | » | Size | (x37450 Data width 32-bit ¥ | Find Data O

Address. 0 4 B c ASCa
0x08000000 10000400 08011079 OBOOFAED 0800F817 W

0x08000010 0800FB4Y 0B8COFBED 0800FBDY 00000000 AQ_0.00.
0x08000020 00000000 00000000 00000000 080064F5 e ..
0x08000030 0800FCOD 00000000 08006439 080064C5 0...9d.Ad..

0x08000040 08011065 08011149 080M48 08011149 | =N
0x0B000050 080148 08011149 080148 08011149 LLLL
0x0B000060 08011148 08011149 08011148 08011149

0x0B000070 0800981 08009400 0801091 08010925
0x08000080 080148 08014835 080148 08012065

AunBnAAnnA Aaneen nomatan ABAtaNON nomatan

Log LiveUpdate  Verbositylovel @

VLT O UG

73540 : TIma alipsed CUING 12 read cpEabon Ik 00:DI00 D45

Reac ik (VelumesjpublialDocuments\ConpesEinkaut{Sie 1Sty NaufSTM Versco Austrlonysw_sersorct
Number of segme
segment{Q]: address= 0x8000000, size= 0x37480
07:38:24 : seormmnt] 1}: adcress= 0x10000000, size= 0«0

Schritt 6: USB-C Kabel zum Laptop abstecken. Dann wieder LARUS mit externen Geraten wie vor dem
Update Uber die RJ45-Kabel verbinden und anschlieBend die Systeme hochfahren. Sobald LARUS
ausreichend GNSS Signale empfangt (deshalb den Hangar verlassen), beginnt die blaue Kontroll-LED
an zu blinken und in OpenSoar unter ,,Devices” dndert sich der Status von ,No data“ zu ,,GPSfix; Baro;
Airspeed; Vario”. LARUS ist nun einsatzbereit.


https://github.com/larus-breeze/sw_sensor/releases
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